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Opis interfejsu szeregowego RS232C.


Standard RS-232 (ang. Recommended Standard) został określony w 1962 roku przez Electronic Industry Association (EIA) jako interfejs do współpracy terminali inaczej DTE (ang. Data Terminal Equipment) z modemem inaczej DCE (ang. Data Communication Equipment). Jest to jedno z najtańszych i najprostszych rozwiązań, a zarazem jedno z najwolniejszych. 


Z chwilą upowszechnienia się komputerów standard znalazł szerokie zastosowanie w systemach informatycznych do realizacji komunikacji między komputerem i urządzeniami peryferyjnymi, jak również w systemach pomiarowych - do sprzęgania komputera z urządzeniami pomiarowymi. W 1969 r. wprowadzono poprawioną wersję RS-232C. Standard ten stanowi opis szeregowego sposobu transmisji danych między dwoma urządzeniami na nieduże odległości (do 15m) i z niewielką prędkością (do 20 kbit/s).


Dla potrzeb komunikacji z użyciem tego interfejsu wykorzystuje się tzw. złącze szufladkowe typu DB-25P (25-stykowe). Często spotyka również 9-stykowe złącze szufladkowe typu DB-9, na które wyprowadzono tylko najważniejsze sygnały. 





W magistrali interfejsu RS-232C wyróżnia następujące linie (najważniejsze):


Nazwa obwodu�
Nazwa wg. RS232C�
Najczęściej używane oznaczenie�
�
LINIE MASY�
�
Protected ground�
AA�
PGND�
�
Signal ground�
AB�
SGND�
�
LINIE DANYCH�
�
Transmitted data�
BA�
TxD�
�
Received data�
BB�
RxD�
�
LINIE KONTROLNE�
�
Request to send�
CA�
RTS�
�
Clear to send�
CB�
CTS�
�
Data set ready�
CC�
DSR�
�
Data terminal ready�
CD�
DTR�
�
Ring indicator�
CE�
RI�
�
Data carrier detect�
CF�
DCD�
�
DALSZYMI SĄ LINIE ZEGAROWE�
�



Linie danych - służą do przesyłania danych.


Linia TxD wykorzystywana jest przez DTE (tu: komputer) do nadawania. 


Lina RxD wykorzystywana jest przez DCE (tu: multimetr) do przesyłania danych.


Istnieją w standardzie również linie STxD i SRxD, które tworzą kanał powrotny (w odróżnieniu os podstawowego tworzonego przez TxD i RxD). Ale nie są one wykorzystywane przy bezpośredniej współpracy komputer-terminal.


Linie kontrolne – służą do przesyłania sygnałów sterujących.


W tej grupie linii najistotniejsze ze względu na połączenie komputer-terminal są 4 pierwsze linie.


RTS – ten sygnał oznacza, że DTE chce nadawać.


CTS – dzięki tej linii DCE zawiadamia DTE, że DTE może nadawać.


DSR – sygnał aktywny oznacza gotowość DCE.


DTE – sygnał aktywny oznacza gotowość DTE.


Linie zegarowe – są wykorzystywane przy transmisji synchronicznej.





Wartości napięcia i znaczenie sygnałów na liniach określone przez standard RS232C:


Na liniach danych obowiązuje logika ujemna tzn. “1” logiczna odpowiada przedział  wartości napięć pomiędzy –15V a –3V (tu: -11,35V), natomiast logicznemu “0” odpowiada przedział od 3V do 15V (tu: 11.55 V).


Natomiast na liniach sterujących stosuje się logikę dodatnią – przedziały napięć pozostają jak w przypadku linii danych, a odwraca się ich przyporządkowanie do “1” i “0” logicznego.


Ponadto przedział –3V do +3V jest interpretowany jako “0” logiczne dla sygnałów RTS, DSR i SRTS. Dla pozostałych przedział ten nie oznacza żadnej wartości.


